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Beleg

Ein elastischer Balken mit einer Punktmassen wird durch eine periodische Kraft F (t)

angeregt. Die Masse des Balkens sei zu vernachlässigen. Die Kraftanregung erfolgt mit

folgender Funktion: F (t) = F̂ ∙ sin(Ω ∙ t)

Abbildung 1: Mechanisches Modell

Geg.:

m1, a1, EI, F̂ .

Diese Größen sind mit dem beigefügten MATLAB Skript par_beleg_mady.p zu generieren,

dazu muss jeder Student seine Matrikelnummer verwenden. Hinweis: Die Eingabe in der

Kommandozeile von MATLAB lautet:

par_beleg_mady

ODER [m1, a1, EI, Fd] = par_beleg_mady

Ges.:

a) Bewegungsgleichung: m ∙ ẍ + cers ∙ x = f(t)

b) Eigenkreisfrequenz ω0

c) Amplitudengang xst(Ω)

d) Zeitverlauf x(t) der stationären Schwingung für Ω = ω0 ∙ 1.2

e) Tilgersteifigkeit cT für mT = 0.2 ∙ m1 für einen Betrieb bei für Ω = ω0

f) Zusatz: Wie groß ist die Amplitude der Masse m1 mit dem Tilger (Abb. (2)) bei einer

Anregung mit Ω = ω0 ∙ 1.2
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Abbildung 2: Mechanisches Modell mit Tilger
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